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Ozet

ROS/ROS2, sistem entegrasyonu, otonom sistemler ve yiiksek sadakatli arag simiilasyonu alanlarinda 6 yili agkin
deneyime sahip robotik ve yazilim miithendisi. BeamNG.tech, ROS/ROS2, MATLAB ve Simulink dahil simiilasyon
platformlarini robotik ve mithendislik arag¢ zincirlerine baglama konusunda uzmanlagmistir. API kopriist gelistirme,
gercek zamanl simiilasyon kontrolii, veri toplama, otomatik QA testi, regresyon analizi, sorun aragtirma, teknik
destek ve B2B simiilasyon ig akiglar: icin miisteriye doniik miihendislik konularinda deneyimlidir. Ek odak alanlar
arasinda NVIDIA TIsaac Sim, pekigtirmeli 6grenme (RL) egitim is akiglari, ONNX model dagitimi ve MATLAB
kullanilarak Yapay Sinir Aglar1 (YSA) tabanh aragtirma analizi yer almaktadir.

Temel Yetkinlikler

Robotik: ROS, ROS2, SLAM, Movelt, Gazebo, RViz, otonom navigasyon, sensor flizyonu

Simiilasyon: BeamNG.tech, NVIDIA Isaac Sim, arag¢ simiilasyonu, yiiksek sadakatli simiilasyon, simiilasyon ig
akiglar:

Yapay Zeka ve Model Dagitimi: Pekistirmeli 6grenme, RL egitim ig akiglari, ONNX, yapay sinir aglar;, YSA
tabanli analiz

Programlama: C, C++, Python, Lua, SQL, Bash, XML, JSON

Entegrasyon: API kopriileri, sistem entegrasyonu, gercek zamanl simiilasyon kontrolii, veri toplama, MATLAB,
Simulink

Test ve QA: otomatik QA testi, regresyon testi, hata yeniden iiretimi, kok neden analizi, sorun aragtirma
Donanim: Arduino, ESP32, Raspberry Pi, LiDAR, IMU, ultrasonik sensorler, SPI/12C/UART, PCB tasarimu,
havya lehimleme, prototipleme, Catia

Araglar: Git, Docker, Ubuntu, Zendesk, API dokiimantasyonu

Profesyonel Deneyim

Research Software Engineer Kas 2021 — Giintimiiz
BeamNG GmbH Uzaktan

e BeamNG.tech platformunu ROS/ROS2, MATLAB ve Simulink ile yiiksek sadakatli ara¢ simiilasyonu, robotik ig
akiglar1 ve otonom sistem geligtirme i¢in entegre etti.

¢ Gergek zamanl simiilasyon kontrolii, arag etkilesimi, veri toplama ve harici arag¢ entegrasyonu igin API képriileri
gelistirdi ve bakimini iistlendi.

e Motor kararliligi, simiilasyon giivenilirligi ve entegrasyon kalitesini iyilestirmek i¢in C++, Python ve Lua kulla-
narak otomatik QA testleri, regresyon analizi ve sorun aragtirmasi gerceklegtirdi.

o Miisteri kaynakli ve dahili olarak tespit edilen teknik sorunlari; hatalari yeniden tireterek, API davraniglarini
inceleyerek, senaryo yapilarini analiz ederek, kok nedenleri belirleyerek aragtirdi; diizeltmeler, gecici ¢éztimler ve
uygulama rehberligi sagladi.

o Zendesk tizerinden simiilasyon, API, ROS/ROS2, MATLAB/Simulink ve entegrasyon sorunlarim ¢ozerek kiiresel
B2B miigterilere destek verdi.

e BeamNG.tech API kullamimi, MATLAB/Simulink ig akiglari, egitimler, HIL/DIL materyalleri ve entegrasyon
rehberligi icin geligtirici dokiimantasyonunu iyilegtirdi.

e Tekrarlayan QA ve miigteri destegi bulgularini, gelistirici deneyimini iyilestirmek icin yeniden kullanilabilir test
senaryolarina, dokiimantasyon iyilestirmelerine ve uygulanabilir tiriin geri bildirimlerine dontistiirdii.

e BeamNGpy, API dokiimantasyonu, simiilasyon ig akiglari, QA diizeltmeleri, egitimler ve entegrasyon 6rnekleri
dahil BeamNG.tech miithendislik depolarina katkida bulundu.

e Programatik senaryo kegfi, senaryo yiikleme, arac getirme, sensor baglama, arac¢ baglantisi, komut dosyasiyla
kontrol ve sensor sorgulama dahil senaryo ve gorev yiikleme ig akiglarini uyguladi ve dogruladi.

Mechatronics Systems Engineer Sub 2020 — Tem 2021
Ideasparq Robotics Sdn Bhd Yerinde

e Servis robotlar: i¢gin ROS tabanli kontrol sistemleri ve otonom navigasyon ¢oziimleri gelistirdi.
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e Sensor fuzyonu algoritmalar: uyguladi ve robotik platformlar1 Gazebo, RViz, Docker ve Ubuntu tabanl robotik
is akiglariyla test etti.

e Yazilim, sensorler, kontrol mantigl, simiilasyon ve dagitim ortamlar: genelinde robotik sistem entegrasyonu iiz-
erinde caligta.

Autonomous Robotics Engineer Haz 2019 — Oca 2020
ENDSTRUCT Yerinde

¢« GOVTECH mobil robotlar i¢gin otonom navigasyon ve saglik izleme sistemleri geligtirdi.
o Navigasyon, izleme ve sahaya yonelik robotik sistem davraniglarini igeren mobil robotik yazilimlar: iizerinde ¢aligt1.

Research Assistant Eyl 2019 — Ara 2019
Autonomous Vehicle Laboratory

e Gergek zamanlh nesne tespiti i¢in 3B LiDAR verilerini igledi.
e Sensor soyutlamasi ve otonom arag aragtirma is akiglari igin ROS tabanli ara yazilim geligtirdi.
e Miihendislik aragtirma analizi ve modele dayali tahmin ig akiglar i¢cin yapay sinir ag1 kavramlarin1 uyguladi.

Mekatronik Stajyeri Haz 2018 — Eyl 2018
University Malaysia Pahang

e TurtleBot3 ve ROS robot simiilasyonu ile uygulamali deneyim kazandi.

Secili Teknik Katkilar

o BeamNG.tech’in ROS/R0OS2, MATLAB ve Simulink ile entegrasyonu.

e Gergek zamanl simiilasyon kontrolii ve veri erigimi igin BeamNGpy ve API kopriisii geligtirme.

¢ Otomatik simiilasyon is akiglar: i¢in senaryo ve gorev yiikleme dogrulamasi.

¢ QA otomasyonu, regresyon testi, hata yeniden tretimi ve kok neden analizi.

o Kiiresel B2B simiilasyon kullanicilar: i¢in miisteriye doniik miihendislik destegi.

o APTler, egitimler, entegrasyon ig akiglari, MATLAB/Simulink ve HIL/DIL materyalleri igin dokiimantasyon
iyilestirmeleri.

« ROS, Gazebo, RViz, Docker, Ubuntu ve NVIDIA Isaac Sim kullanarak robotik simiilasyon ve entegrasyon.

¢ Robotik ve simiilasyon tabanli otonom sistemler icin pekistirmeli 6grenme egitim is akisglar: bilgisi.

o Tagmabilir YZ model degisimi ve gikarim (inference) ig akiglar: icin ONNX model dagitimi bilgisi.

e MATLAB odakl ig akiglarini kullanarak YSA tabanl miihendislik aragtirma analizi.

Egitim

Mekatronik, Robotik ve Otomasyon Miihendisligi Lisansi 2016 — 2020
UMPSA Universiti Malaysia Pahang Al-Sultan Abdullah

Yayin

The Flexural Strength Prediction of Porous Cu-Sn-Ti Composites via Artificial Neural Networks
The 6th International Conference on Robotics Intelligence and Applications, 2018
DOI: 10.1007/978-981-13-8323-6_ 34

Kurslar & Sertifikalar

o C1 Ingilizce Seviyesi — Busuu (May1s 2025)

o Al Almanca Seviyesi — Busuu (Kas 2024)

« SQL ile Iligkisel Veritabanlar1 — Manara (Kas 2024)

o Google Sheets ile Temel Veri Analizi — Coursera (Eki 2024)

o Veritabani Temelleri — Manara (Eki 2024)

e Lua Scripting: Sifirdan Tam Lua Programlama — Udemy (Kas 2023)

o Temel Veri Koruma Egitimi (AB) — Mitarbeiterschule GmbH (Eyl 2023)

e ROSI Gelistiricisi Olarak ROS2 Ogrenme ve ROS Projelerini Tagima — Udemy (Kas 2022)
o Seviye 2: SLAM igin Simiilasyon ve Donamim Uygulamasi — Udemy (Kas 2022)
o Azure DevOps Boards’a Giris — Coursera (Eki 2022)

o Linux’ta Komut Satir1 — Coursera (Eyl 2022)

o Arduino Atélyesi — Core Electronics (Eyl 2022)

o Agik Kaynak Yazilim Geligtirme Yontemleri — The Linux Foundation (Eki 2021)
e DevOps igin Python Scripting Uzmanhg1 — LearnQuest (Eyl 2021)

o Python Scripting: Dosyalar, Kalitim ve Veritabanlar1 — LearnQuest (Eyl 2021)


https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-981-13-8323-6_34

Web Uygulamasi Teknolojileri ve Django — University of Michigan (Eyl 2021)

AWS Cloud Technical Essentials — AWS (Agu 2021)

Python ile DevOps ve Derleme Otomasyonu — LearnQuest (Agu 2021)

Python Scripting: Tarihler, Smflar ve Koleksiyonlar — LearnQuest (Agu 2021)
Yapilandirma Yénetimi ve Bulut — Google (Agu 2021)

Git ve GitHub’a Giris — Google (Tem 2021)

Teknik Destek Temelleri — Google (Tem 2021)

Sorun Giderme ve Hata Ayiklama Teknikleri — Google (Tem 2021)

Isletim Sistemiyle Etkilesim I¢in Python Kullanimi — Google (Haz 2021)

Python Hizhh Kurs — Google (May 2021)

Malezya Otonom Arag Yarigmas: (MAVeC’19) — MARii (Kas 2018)

Robotik, Zeka ve Uygulamalar Uluslararasi Konferans: (RiTA) 2018 — KTAST SG (2018)
Boundless Innovation Week — HPMM (Agu 2018)

CAM (Bilgisayar Destekli Uretim) Atélyesi — Malezya Miihendisler Odas1 (Kas 2017)
IEM MATLAB Atolyesi — Malezya Mithendisler Odas1 (Eki 2017)

Yeni Baglayanlar igin Arduino Atodlyesi — SPARKTECH Team at IIUM (Kas 2016)
Cevrimigi Veritabani Dersi: SCOPUS — University Malaysia Pahang (Kas 2016)

Diller

Arapca: Anadil veya iki dilli yetkinlik
Ingilizce: Mesleki calisma yetkinligi
Tiirkce: Temel seviye

Almanca: Temel seviye

Malayca: Sinirli caligma yetkinligi



